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1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (STWiORB) sa wymagania
szczegblowe dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z zabezpieczeniem drzew i krzewdéw na czas
prowadzonych robdt budowlanych.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWiORB dotycza prowadzenia robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew
i krzewow na czas prowadzonych rob6t budowlanych.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Stosowane okreslenia podstawowe s3g zgodne z definicjami podanymi w STWiORB D—00.00.00.
»Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D—00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5
2. MATERIALY
2.1. MATERIAL DO ZABEZPIECZENIA DRZEW I KRZEWOW NA OKRES PROWADZONYCH PRAC

—  Deski 200x25 mm

—  Stare opony samochodowe

— Maty stomiane

—  Wildkniny ogrodnicze do zabezpieczania odkrytych systemow korzeniowych
—  Drut stalowy 4-6 mm

3. SPRZET

3.1. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZACE SPRZETU

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 3.
4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D—00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 3.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” punkt 5.
5.2. ZABEZPIECZENIE DRZEW NA CZAS PROWADZONYCH PRAC BUDOWLANYCH

— przed rozpoczeciem robot nalezy dokonac ogledzin istniejacej zieleni i zinwentaryzowa¢ ewentualne
uszkodzenia w istniejagcym drzewostanie

— pnie drzew nalezy oblozy¢ migkkim materiatem i obwigza¢ drutem oraz dodatkowo odeskowac
(do wys. 2,5m -3m)

— nalezy przyja¢ ze system korzeniowy drzewa pokrywa si¢ co najmniej z zasiggiem jego korony.
Wobec tego w obrebie korony nalezy unika¢ zaggszczenia gleby poprzez poruszanie si¢ cigzkiego
sprzetu, wibrowanie, sktadowanie materiatow budowlanych

— wykopy w poblizu drzew nalezy prowadzi¢ r¢cznie a odslonigte korzenie zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem i przesuszeniem, owijajac je migkka tkaning i regularnie zraszajac woda w czasie
prowadzenia prac w okresie letnim lub chronigc je matami stomianymi przed przemrozeniem przy
pracach prowadzonych w okresie zimowym

—  w przypadku uszkodzenia korzeni nalezy odcia¢ ich zniszczona czg$¢ czystym, ostrym narzgdziem.

— unika¢ zmian poziomu gruntu w bezposrednim sasiedztwie pnia drzewa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w STWiORB D-00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.6.
6.2. KONTROLA ROBOT PRZY ZABEZPIECZENIU DRZEW I KRZEWOW NA CZAS PRAC BUDOWLANYCH

Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie zabezpieczenia drzew i krzewow oraz kontroli
poprawnosci zabezpieczenia przez caty okres trwania robot

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00. ,,Wymaganie ogo6lne” pkt. 7.
7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew jest:
— dladrzew - ryczalt,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.0000. ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Platnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena zabezpieczenia drzew obejmuje:
— zabezpieczenie drzewa (krzewu) przed przystapieniem do robdt budowlanych

— utrzymywanie zabezpieczen w nalezytym stanie w trakcie prowadzenia prac budowlanych

— zabezpieczenie uszkodzonych systemow korzeniowych, ochrona przed przesuszeniem lub
przemrozeniem systemu korzeniowego

— demontaz zabezpieczen po zakonczeniu prac

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-S-02205 — Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



